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Ova masina je namenjena za balansiranje rotora ruénog
alata i kuénih aparata. Maksimalno je prilagodena radioni¢kim
uslovima rada. Jednostavna je za rukovanije i obuka je laka i brza.
Masina je dvostrana, odnosno istovremeno merii pokazuje poloZaji
veli¢inu debalansa leve i desne strane rotora.

Efikasnost u radu je omogudena velikom i lakom
mehanc¢kom prilagodljivo$éu razliéitim rotorima, kako po duZini,
tako i po preéniku osovine. Svaki oslonac ima moguénost
podesavanja visine. Postoje vertikalni graniénici za spreavanije
skakutanija rotora sa velikim debalansom i aksijalni graniénici kojima
se spreava pomeranje rotora uzduZ njegove ose. Moguée je
pomerati pogonski deo prema potrebi. UleZistenje rotora je
izmenljivo i ima dve vrste oslnaca: sa kugliénim lezajevima i sa
teflonom.

Merni deo (elektronika) je izveden sa mikroprocesorom.
Rad masine i rezultati merenja se pokazuju na grafi¢kom i cifarskom
displeju, posebno za svaku stranu.

Preciznost poloZaja debalansa je prilagodena praktiénim
zahtevima. Krug, koji predstavlja jezgro rotora, podeljen je na 16
delova i predstavljen je sa 16 svetle¢ih dioda, kruZno postavljenih,
za svaku stranu rotora $to se vidi na slici. U zavisnosti od naéina
korekcije debalansa, odnosno da li se radi sa oduzimanjem
materijala (zabusivanje) ili dodavanjem (balans masa), bice i
pokazivanje na grafi¢ckom displeju (krugovi sa svetle¢im diodamal)
kako po poloZaju, tako i naéinu. Izbor se vrii tasterom.

Amplituda debalnsa se oéitava na cifarskim displejima, koji
se nalaze v sredini krugova sa svetleéim diodama, za svaku stranu
posebno. Merenje se vrii u dva opsega X1 i X10 sa automatskim
prebacivanjem.

Od spoljnih komandi masina ima (osim tastera za izbor
korekcije) jos START - STOP taster i dugme za regulaciju brzine
pogonskog motora. Pritiskom na taster START - STOP masina se
aktivira i dugmetom za regulaciju treba da se podesi potreban broj
obrtaja. Kada se to postigne i stabiliSe broj obrtaja, elektronika
pocinje merenije $to se vidi po gasenju displeja. Nakon toga se vide
rezultati merenja: poloZaj i amplituda debalansa za obe strane i
motor se iskljuéuje. Nakon ovoga moZe da se pristupi korekciji
debalansa u zavisnosti od izabranog naéina.
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Za balansiranje rotora mimo vobiéajene pripreme (pregled krajeva osovine) potrebno je da se na kolektor zalepi traka sa

markicom.

Odrzavanje masine u ekspolataciji ne zahteva posebne uslove. Habajuéi delovi su leZajevi na osloncima i pogonskom

delu, koji se lako menjaju.

Prilikom transporta, masina moZe da se rastavi l onda staje u osredniji kofer.

Zamasinu se daje garantnirok og 12 meseci.

Masa rotora: Tip oslonaca:

0.1-2.5kg. Dva para, kugli¢ni lezajevi i teflon
Maksimalni preénik rotora: Kvalitet balansiranja:

70 mm. Gl.
Preénik osovine rotora: Pogonski sistem:

4290 DC motor sa PWM
Rastojanje izmedu oslonaca: Bre.QUIGCEO'“‘_

60 - 380 : rzina obrtanja rotora:

il 3000 - 3200 rpm.

Napajanie:
220V, 50Hz, 50W.

Dimenzije masine:
520x600x360 mm. TeZina: 18 kg.

Efikasnost rada:
1-5 min, zavisno od naéina balansiranja,

uvezbanosti operatora i stanja rotora.
Radhni uslovi:
Sobni uslovi.
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